PK 53002 SH PALFINGER

BEDIENERFREUNDLICH
EINDRU



LIFETIME EXCELLENCE

PALFINGER LADEKRANE
UBERLEGENE LEBENSZYKLUS-
LEISTUNG.

Weitere Informationen dazu finden Sie unter: www.palfinger.com/diemarke



e
:"5!»:? L_n.-;;_..ﬁ_;g* _




MAXIMALE AUSSCHOPFUNG




2 Mehr Komfort und Sicherheit durch Soft Stopp Qa‘

2 Maximale Ausschopfung des Arbeitsbereiches
durch HPSC

2 Mehr Hubkraft durch S-HPLS
72 Effizienter und Schneller durch Endlosschwenkwerk

72 /usatzliche Einsatzmaoglichkeiten durch
Power Link Plus




MIT AUSGEKLUGELTER KINEMATIK

ENDLOSSCHWENKWERK
UNEINGESCHRANKTE BEWEGUNG

Mehr Wirtschaftlichkeit im Einsatz durch
schnelleres Entladen, da der Kran am
kurzeren Weg geschwenkt werden kann.
Der Kran arbeitet effizienter und schneller.

HPSC

High Performance Stabitty Conrol

monitored

HPSC
MAXIMALE AUSSCHOPFUNG DES
ARBEITSBEREICHES

Die variable Stitzenpositionierung des
High Performance Stability Control Systems
ermdglicht die maximale Ausschopfung der
Hubleistung. Der Einsatz des Kranes ist auch
unter eingeschrankten Platzverhaltnissen
moglich.

POWER LINK PLUS
VIELSEITIG EINSETZBAR

Mit dem 15 Grad Uberstreckbaren Knickarm
kommen Sie durch niedrige Turéffnungen und
arbeiten auch in Gebauden. Schwere Kranar-
beiten — selbst unter schwierigen Bedingungen.
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S-HPLS
MEHR HUBKRAFT WENN* S DRAUF ANKOMMT

Zu den wichtigsten Funktionen der PALTRONIC
150 zahlt das S-HPLS. Ein vollautomatisches
System zur Hubkrafterhéhung. Je nach Bedarf
erfolgt eine kontinuierliche Anpassung der
Hubkraft und Geschwindigkeit des Kranes.

HIGHLIGHTS

WARTUNGSARMES SCHUBSYSTEM
REDUZIERT DEN SERVICEAUFWAND

Mit Gleitelementen aus Spezialkunststoff und
der hochwertigen KTL-Beschichtung benétigt
dieses Armsystem wesentlich weniger Service-
aufwand durch den Betreiber. Das spart Zeit
und Geld - und schont die Umwelt.

STEUERUNGSTECHNOLOGIE
IM DIALOG MIT DEM ANWENDER

Neue MafBstabe in der Bedienerfreundlichkeit
durch perfektes Zusammenspiel zwischen
PALTRONIC 150, dem Steuerventil und der
Funkfernsteuerung. Der Bediener wird klar
und sicher gefiihrt.




POWER LINK SEILWINDE
MEHR KOMFORT IM SEILWINDENBETRIEB

Zeichnet sich durch eine geringe Bauhohe
aus und ist ideal fur Einsatze in Geb&uden
und Transporte mit nicht zusammengelegtem
Kranarm. Die seitliche Seilfiihrung reduziert
die Rustzeiten auf ein Minimum.

FUNCTIONAL DESIGN
ZWECKMASSIG UND SCHON

Robuste Kunststoffabdeckungen schiitzen
Kranteile vor Schmutz und Beschéadigung.
Bessere Optik und erhohter Arbeitskomfort —
ein Kranleben lang.

KTL — KATHODISCHE TAUCHLACKIERUNG
FUR HOHE WERTBESTANDIGKEIT

Die UV-besténdige Beschichtung garantiert
Langzeit-Oberflachenschutz. Perfekte Optik
ein Kranleben lang flr hdchsten Wieder-
verkaufswert.

AOS

e

*| nonos

AOS

Das Aktive Schwingungsddmpfungsystem
verhindert ein "Nachschwingen" bei raschem
Abbremsen oder Lastwechsel. Die Spannungs-
spitzen am Ausschubsystem werden reduziert
und die Materialermidung und der Verschlei3
minimiert. Das erhéht den Wiederverkaufswert.

DPS PLUS
EIN MAXIMUM AN PRAZISION UND SICHERHEIT EFFIZIENTER FLY-JIB-BETRIEB

Das Dual Power System ermoglicht vielseitige
Einsatzmoglichkeiten. So sind Arbeiten mit
hoher Reichweite aber auch der Schwerlast-
betrieb jederzeit moglich.

SOFT STOPP FUNKTION
MEHR KOMFORT UND SICHERHEIT

Die Soft Stopp Funktion ist eine elektronische
Endlagendampfung. Sie bewirkt ein sanftes
Abbremsen aller Kranbewegungen bevor
der Endanschlag erreicht wird. Ruckartige
Bewegungen und Lastschlage kénnen somit
vermieden werden. Der Kran kann sanfter
und genauer bedient werden.

Paltronic

KTL "S5o

protected controlled

Radio Remote Control

operated

RRC HPSC AOS DPS:

Dual Power System

activated

*Wunschausristung/landerspezifische Ausriistung
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Reichweiten sind fur 20° Hauptarmstellungen und daher nicht die maximalen Werte.



MEHR HUBKRAFT

HUBKRAFTE
A max. 17900 kg /175,6 kN
11 [ TT 1111 35m 4,1m 11800 kg /115,8 kN
| 4““ } R —— 58m 8500 kg / 83,4 kN
Bl e ey e — 7.6m 6500 kg / 63,8 kN

520kg ‘ .
-kony B ™max 17500 kg /171,7 kN
HaREnE 42m 11500 kg /112,8 kN
520 /804 4
e ‘ s 6m 6300 kg / 61,8 kN
FR O A 9,6m 5000 kg / 49,1 kN
c max 17200 kg /168,7 kN
42m 11200 kg /109,9 kN
5,8m 8000 kg / 78,5 kN
7,6m 6000 kg / 58,9 kN
9,6m 4750 kg / 46,6 kN
11,6m 3900 kg / 38,3 kN
D max 16300 kg /159,9 kN
43m 10800 kg /105,9 kN
6,0m 7600 kg / 74,6 kN
7,8m 5700 kg / 55,9 kN
9,7m 4450 kg / 43,7 kN
11,7m 3650 kg / 35,8 kN
3& ——x 13,9m 3050 kg / 29,9 kN
~ kg 1140 1020 ggg 810 749 670 g3p 560 I:A:

1_,:m Z;m Z;m wom om fmax 15600 kg /153,0 kN
44m 10400 kg /102,0 kN
6,1m 7300 kg / 71,6 kN
7,9m 5500 kg / 54,0 kN
9,8m 4250 kg / 41,7 kN
14,0 m 2850 kg / 28,0 kN
16,3m 2450 kg / 24,0 kN

T ] EEEEEE F max. 15000 kg /147,2 kN
/ e max3300g | 3m 45m 10000 kg / 98,1 kN
R B — 6,2m 7000 kg / 68,7 kN
| 8,0m 5200 kg / 51,0 kN
———————— bepde 9,9m 4000 kg / 39,2 kN
30m 11,9m 3200 kg / 31,4 kN

———————— 14,1m 2650 kg / 26,0 kN

[ g Mook ‘ R i 16,4 m 2250 kg / 22,1 kN
T 29'#“!%{717”7‘#73717Wfi”jf ”4}7 -+ 25m 18,6 m 1940 kg / 19,0 kN
: oo it G max 14700 kg /144,2 kKN

L 20m 45m 9800 kg / 96,1 kN

f-ba-4 6,2m 6900 kg / 67,7 kN

8,0m 5100 kg / 50,0 kN

——————————————————————— 9,9m 3850 kg / 37,8 kN

R = 120m 3050 kg / 29,9 kN

———————— Aoldodoid 14,2m 2450 kg / 24,0 kN

””” 16,4 m 2050 kg / 20,1 kN
10m 18,6m 1780 kg / 17,5 kN

,,,,,,,,,,,,,,,, 20,8m 1580 kg / 15,5 kN

80° 23,0 m* 900 kg / 8,8kN
, - 25,0 m* 600 kg / 5,9kN
B kxg 940 3‘\50 ‘ .nxo ‘.72‘0 ‘suo‘ ‘x“*“‘ 3‘70:
“° 440 }t:i¥
[N Y Y Y S Y

*mechanische Verlangerung 9



PERFEKTE

SCHUBARMVARIANTEN

43m (14’1 7.7m
(25’ 3")

o}

77m  97m _ 11.8m _ 141m _ 164m _ 187m _ 21.0m _ 23.2m _ 25.2m

|
(25'3") ‘ (31°10") | (38'9") ‘ (46'3") ‘ (310" | (614" ‘ (68’ 11") ‘ (732" | (828"
= — == 0
=% % ) g & =] !
141m _ 17.6m 26.9m _ 28.7m_
(46'3") ‘ (57'9") (88'3") | (94'2")
! N N ?\ it —— E.L“ o
16.4 19.7m 29.1m _ 30.9m _
(53" 10") (64’ 8") ‘ (95" 6") ‘ (101’ 5)
oo, A ﬂ\ [P —% )
18.7m 21.9m 28.5m 32.5m
(6174") (71710") (93'6") (106’ 8")
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PK 53002 SH

D PJ125E JV1

E PJ125E JV1 DPS PLUS

F PJO80C JV2 DPS PLUS

(52.36" — 58.27")

1470 - 1635
(57.87" — 64.37")

TECHNISCHE DATEN

max. Hubmoment

50,1 mt/491,5 kNm

max. Hubkraft

18200 kg/178,5kN

max. hydraulische Reichweite

21,0m

max. mechanische Reichweite 25,2 m
max. Reichweite (mit 2. Knickarm) 32,5m
Schwenkbereich endlos

Schwenkmoment mit 1. Getriebe

4,0mt/39,2 kNm

Schwenkmoment mit 2. Getriebe

5,5 mt/54,0 kKNm

Abstiitzbreite

7,8m

Platzbedarf flir Montage (Std.)

min. 1,33 m/max. 1,47 m

Kranbreite zusammengelegt

2,51m

max. Betriebsdruck

365 bar

empf. Férdermenge der Pumpe

von 90 I/min bis 120 I/min

Eigengewicht (Std.)

4145 kg

11



PALFINGER WWW.PALFINGER.COM

Die abgebildeten Krane sind teilweise mit Wunschausriistung ausgestattet und entsprechen nicht immer der Standardausfiihrung. .
Beim Kranaufbau sind landerspezifische Vorschriften zu beachten. MaBangaben unverbindlich. Technische Anderungen, Irrtimer und Ubersetzungsfehler vorbehalten.
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